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Input device (9) for an electronic data 
processing unit has a mouse type format with 
a position sensor, e:g. a gyroscope, that 
detects the movement of the ; dey ice housing 
over a surface, Movement of the device is 
reproduced oh a TOrnpytepipph 
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RrGfungsantrag gernafi § 44 PatGist gestellt 

Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 
(54 ) Bezeichnurig: Eingabeyohrichtung f Or eine ele ktronischo patenvorwartungsotnrichtung 

(57) Zusammenfassuhg: Die Aufgabe, eine Eingabevor- 
nchtung beratzustellen, mit der es moglich 1st, sowohl Da- 
ten hihsichtiich der Position der Eingateyortichtung auf ei- 
ner Gberflache als auch Daten uber die jeweilige Ausrich- 
tung der EingatevoTO^ Raum bzw. auf etner Ober- 
flache zu erzeugen» wirddurch die erfihdungsgemafie Eirv- 
gabevorrichtung fur eine elektronische Datenvervvattungs- 
einrichtung geldst, die aus ejnem Gehause besteht, das so 
ausgebiidet ist iim mit einer niens^lichen Hahd gehajten 
zu werden, soWie femer aus ^inricMungen, die so ausge- 
bildet sind, urn ein auf einer entfemten, als Bildschirm aus- 
gebiideten, Anzeigevarich tung dargestelltes Bildelement 
uberdie als Bildsctiiim ausgebildete Mzeigeyorrichtung zu 
bewegen, wobei die Ehrtefitungen mlndestens einen Sen- 
sor umfasseni der sb ausgebiWet ist, daft Signale bezOglich 
der Position des, Gehauses auf einer pbferflache erzeugt 
werden und diese Position des Geh^uses auf der Oberfl§- 
che auf der als Bildschirm ausgebildeten Ahzeigevorrich- 
tung darstelibar ist, und mindestens einen weiteiren Sensor 
umfassen, der so;ausgebildet ist t daft Sign ale uberdie Aus- 
richtung des Gehauses im Raum erzeugjt werden urid diese 
Ausrichtung des Gehauses im Raum auf der als Bildschirm 
ausgebildeten Anzeigevpmchtung darsteHlbar ist, so daft 
das Bildelement die tats§chliche Position und Ausrichtung 
des (&h§usesYauf der Obenlac^e wiedergibt. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung richtet sich auf eine Eingabe- 
vqrrichtung fur eine. elektronische patenverwaltungs- 
einrichtung (EDV), bestehehd aus einem G-ehause, 
das so ausgebildet ist, um mit einer menschlichen 
Hand gehalten zu werden sowie Einrichtungen, die 
so ausgebildet sind, urn ein auf einer entfernten als 
Bildschirm ausgebildeten. Anzeigevbrrichturig darge- 
stelltes Bildelement fiber die als Bildschirm ausgebil- 
dete Anzeigevorrichtung zu bewegen. 
[0002] Bei bekanhten Eihgabevorrichtuhgen, wie 
bspw. Com puterm ause n , wird die Hand des Benut- 
zers liber ein Gehause gelegt und ftihrt dieses uber 
eine Oberflache, bspw. eineo Tisch oder ein Mau- 
spad. 

[00031 WShrend dieser Bewegung wird ein Bildele- 
ment kjf einer entfernten, als Bildschirm ausgebildet 
ten Anzeigevorrichtung im wesentltchen zeitglejch 
zur E^vsgung der Computermaus bewiegt, Nach ei- 
niger Ubung jst.es dem Benutzer grundsatzlich mgg- 
lich dieses airf der ate Bildschirm ausgebildeten Ah- 
zeigevorrichtung dargestellte Bildelement (bspw. Ein- 
gabeaufforderung oder Cursor) zu jedem beliebigen 
Punkt auf dem B ildschirm zu bewegen . 
[0004] Diese bekanhteh Vorrichtungen eriaubeh in- 
des nur auf einer im wesentlicheri waagerechten 
Oberflache bewegt zu werden, da die Unterseite die- 
ser Vorrichtungen im wesentlichen plan ausgebildet 
sind. Da fur die Betreibung der meisten Computer- 
programme lediglich eine zweidimensionale Beweg- 
barkeit eines BHdelements, bspw. eines Cursors, not- 
wendig und wunschenswert ist, reichen die F reiheits- 
grade der vertikalen und horizontalen Bewegbarkeit 
einer herkommiichen Computermaus aus, um alle 
notwendigen Eingaben tatigen zu konnen. 
[00.05] Mil deft herkommiichen Cdmputermausen ist 
es jedoch nicht moglich, weitere Positionsdaten die- 
ser Eihgabevorrichtungeri (Cbmputermause). wie 
beispielsweise die Lage der Eingabevorrichtung auf 
einer Oberflache fur das Betteiben von.Computerpro- 
gramrnen zu verwehden. Wird in einem bestimmten 
Corriputerprogramm beispielsweise erwunscht, die 
Lage und Ausrichtung der Eingabevorrichtung auf ei- 
ner Oberflache zu bestimmen, ist dies mit herkomm- 
iichen Eingabeyorrichtungen (Computermausen) 
riicht moglich, da lediglich zwei Freiheitsgrade durch 
entsprechende Sensoren erfaBt und verarbeitet wer- 
den. 

[0006] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es 
daher, eine Eingabevorrichtung bereitzusteilen, mit 
der es moglich ist, sowohl Daten hinsichtiich der Po- 
sition der Eingabevorrichtung auf einer Oberflache 
als auch Daten uber die jeweilige Ausrichtung der 
Eingabevorrichtung im Raum bzw. auf einer Oberfla- 
che zu erzeugen. 

[0007] Diese Aufgabe wird durch die erfindungsge- 
ma&e Vorrichtung mit den Merkmalen gemafc An- 
spruch 1 gelost: Vorteilhafte Weiterbildung der vorlie- 
genden Erfindung 1st unter den Anspriichen 2 bis 6 



gekennzelchnet 

[0008] Die erfindungsgema&e Eingabevorrichtung 
fur eihe elektronische Datenverwaltungseinrichtung ■ 
besteht aus einem Gehause, das so ausgebildet ist, 
um mit einer menschlichen Hand gehalten zu wer- 
den, sowie femer aus Einrichtungen, die so ausgebil- 
det sind, um ein auf einer entfernten, als Bildschirm 
ausgebildeten, Anzeigevorrichtung dargestelites Bil- 
delement uber die als Bildschirm ausgebildete Anzei- 
gevorrichtung zu bewegen, wobei die Einrichtungen 
mindestens einen Sensor umfassen, der so ausgebil- 
det ist, dali Signale bezuglich der Position des Ge- 
hauses auf einer Oberflache erzeugt vyerden und die- 
se Position des Gehauses auf der Oberflache auf der 
als Bildschirm. ausgebildeten Anzeigevorrichtung 
darstellbar ist, und mindestens einen weiteren Sen- 
sor umfassen, der so ausgebildet ist, da& Signale 
uber die Ausrichtung des Gehauses im Raum er- 
zeugt werden und diese Ausrichtung des Gehauses 
im Raum auf der als Bildschirm ausgebildeten Anzei- 
gevorrichtung darstellbar ist, so daft das Bildelement 
die tatsachliche Position und Ausrichtung des Ge- 
hauses auf der Oberflache wiedergibt. 
[0009] Zweckmafiigerweise ist der mindestens eine 
Sensor zur Bestimmung der Position des Gehauses 
auf der Oberflache als optischer Sensor oder elektri- 
scher Sensor mit mechanischen Stellmitteln ausge- 
bildet. Beispiejsweise kann als mechanisches Stall- 
mittel eine Kugel mit. entsprechende Rotationsele- 
mente verwendet werden, wobei die Rotationsele- 
mente beispielsweise mit Potentiometern gekoppelt 
sind, die ein elektrisches Signal weitergeben. Als op- 
tischer Sensor kann beispielsweise ein in Computer- 
mausen bekannter Sensor verwendet werden, der 
die Bewegung der Computermaus uber nicht mecha- 
nische, optische Mittel erfafct Vorteilhafterweise ist 
der Sensor zur Bestimmung der Ausrichtung des Ge- 
hauses im Raum ein Gyroskop, das so ausgebildet 
ist. dafi die Neigung des Gehauses gegenuber der 
Vertikalen erfaftt werden kann. 
[0010] Vorteilhafterweise sind die in der erfindungs- 
gemaBen Eingabevorrichtung verwendeten Senso- 
ren (iber eine Prozessoreinrichtung miteinander ope- 
rativ verbunden. 

[0011] Die erfindungsgema&e Eingabevorrichtung 
findet insbesondere als bewegbares Steuermittel in 
einem System zum Trainieren einer Durchschal- 
lungstechnik, insbesondere der Ultraschalltechnik 
Verwendung. Ein derartiges System zum Trainieren 
eines bildgebenden Verfahrens besteht aus einem 
Datenspeicher, der dazu geeignet ist, graphische Da- 
ten zumindest eines gewissen Raumvolumens eines 
menschlichen Korpers zu speichern; einer Anzeige- 
vorrichtung, die dazu geeignet ist, zumindest schicht- 
formige Ausschnitte des Raumvolumens des 
menschlichen Korpers sowie den menschlichen Kor- 
per selbst darzustellen; einem uber einen Patien- 
ten-Dummy manuell bewegbaren Steuermittel, das 

der vorliegenden erfiridungsgemalien Eingabevor- 
richtung entspricht, das dazu geeignet ist r ein Bilde- 
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lement uber derh Abbild des: menschlichen Koipen 
binweg zu bewegen, so daft die Stellung uhd Aus- 
richtung des Bildelemerits auf tfern Abbild des 
menschlicheri-Korpers ein elektrbnisches Prozessor- 
mittel dazu veranialit, ein der Stellung and Ausrich- 
tungdes Bildeiements entsprechendes Biid einer be- 
stimmteh Schicht des Raumyo lumens auf der<Anzei- 
gevorrichtung ianzuzeigen. 
[00121 Mit der voriiegenden Erfindung ist es, m6g- 
lich, die raumiiche Bewegung:eines Schallkopfes auf 
einem menschlichen KSrper durch die Bewegung der 
erfindungsgemafien. Eingabevorrichtung auf; einem 
Patiehten-Dummy realitetsnah zu simulieren. 
[0013]; Bei Bewegung des Gehauses der erfirK 
dungsgemSBen Eingid^vorricfitdjng uber den Patieri- 
ten-Dummy bewegt sich in Ecfttzeit auch der auf der 
AnzeigeyorTiehtuhg dargestellfe Schallkb 
lement uber den auf der Arizeigevorrichtuhg darge- 
steliten menschlichen Korper mit eirier der Stellung 
des Schallkopfes entsprechenden Ultrascballanzei- 
ge, so daft das Ausfuhren einer bestimmten Bevye- 
gungssequehz des Gehauses der effindungsgemar 
Ben Eingabevorrichtung uber den Patienten-Dummy 
das Anzeigen eihier entsprechenden Ultr^ 
sequenz zur Fqlge hat, 

[00141 Die Bewegung der erfindungsgen^Ben Ein- 
gabevorrichtung uber den .^tienteh-pummy- wird 
dber den optischen oder elekttischeri Sensor sowie 
pber das Gyroskop erfafit- sd daB die Position uhd 
raumiiche Ausrichtunjg der erfi n d u ngsgema Ben Ein- 
gabevorrichtung auf derh Patienteri-Dummy dem 
Systern stets bekannt ist uhd diese Position uhd Aus- 
richtung entsprechend als Bildelernent auf dem jals 
Bildschlrm iausgebiltieten Anzeigeyorrichtung abge r 
bildetwird. 

[0015] Ein fur die erTindungsgem3B>. Eingabeyor- 
nchtung Ven/yendbares G der 
Firma Gyration, Inc. in Saratoga Kalifornien, USA up- 
ter der Bezeichnung Micrpgyro 100 (wWw.gyrati- 
on.com)angeboten. 

[0016] die erfindungsgem^e Eingabevorrichtung 
erlaubtes dem Behutzer durch unmitteibaren Beriihr- 
kontakt der Stimfladhe der erfihdungsgemaBen Eih- 
gabeVbrrichtung mit der Oberflache des Patien- 
teh-Dummys eine gewohnte Bewegungsubertragung 
und Anzeige uber den dptischen :oder elektrischen 
Sensor im Stirnbereich der erfindungsgem^lien Ein- 
gabevorrichtung zu erreichen. 
[00171 Ein fur die erflndungsgemaBe Eingabevpr- 
richtung verwendbarer ,optischer Sensor wird bejr 
spielsweise von. der Firma Agilent Technologies 
(w^.agijentcprri) unter der Bezeichnung 
ADNS-205 1 angeboten 

[0018] Weitertiin wird die jeweilige Ausrichtung der 
erfmdungsgemaBen Eingabevorrichtung im Raum 
uber das integrierte Gyrbskbp erfaBt uhd :m je~ 
yyeiligen Lage der erfihdungsgemaBfen Eirigabevor- 
nchtung auf der Oberflache des Patienten-Dummys 

verretfihef. 

[0019] Mit der eifindungsgernaOen Eingabevorrich- 



tung ist es mogllch, auf der Anzeigevorrichtung der 
elektronischen Datenverwaltungseinrichtung. insbe- 
sdndere des eryvahnten Systems zum Trainieren ei- 
ner Durchschallungstechnik. die prazise Stellung des 
Schallkopfes, d.h. Position auf der Oberflache des 
Patienten-Dummys und Neigung und Ausrichtung 
der erfindungsgemailen Eingabevorrichtung gegenii- 
ber der Vertikaten zu erkennen. 
[0020] Ein Austuhrungsbeispiel der erfindungsge- 
mafien Eingabevorrichtung sowie des Systems zum 
Trainieren einer DuYchschallurigstechnik wird nach- 
fplgehd anhand von Zeichnungen naher erlautert Es 
zeigen: 

[0021] Fig. 1 System zum Trainieren einer Durch- 
schallungstechnik; 

[0022] Fig. 2 eihe bevbrzugte Darstellung des Ultra- 
schallbildes und des menschlichen .Korpers aCif der 
Anzeigevorrichtuhg; 

[0023] Fig. 3 ein Ftaumyolumen mit entsprechen- 
den Schichtbereichen; 

[0024] Fig. 4 die operative; Verbindung zwischen 
dem Rrozessorrhittei und der Anzeigevorrichtung; 
[0025] Fig. S daserfindungsgemaae System mit ei- 
nem kunstlichen Gebilde als Patiehten-Dummies; 
[0026] Fig^ 6 verschiedene Ansichten einer Steuer- 
eihrichtung mit Sensoren; 

[0027] Fig; 7 verschiedene Ansichten der erfin- 
dunigsgemaBeh Vorrichtung mit einem inneren Ge- 
hause; 

[0028) Fig. 8 verschiedene Ansichten der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung; 

[0029] Fig. 9 unterschiedliche Formen von Schall- 
k6pfen, die fur die Verwendung der erfindungsgema- 
Ben Vo rrichtu ng geeignet sind. 
[0030] Das 'System 1 gemaB Fijg. 1 )3esteht im we- 
sentlichen aus einem PC 3 rnit Datenspeicher 2, die 
operativ mit einer Anzeigevorrichtung 6, beispiels- 
weise einem Monitor uhd einer erfindungsgemdBe 
Eingabevonrichtung 9 verbundeh sind. 
[0031] Der PC 3 ist mit einem Datenspeicher 2 ver- 
sehen ; in dem das Raumvolumen 4 in Form von gra- 
phischen Gfauwertepunkten 12 abgespeichert ist. 
Die Anzeigevorrichtung 6;ist so ausgebildet, daS das 
Bild des jeweiligen schichtfSmriigen Ausschnitts ei- 
nerseits und der jeweils zu untersuchende Bereich 
des menschlichen. Korpers S andererseits gemein- 
sam dargestellt warden konnen. 
[0032] Eine bevorzugte. D'arstellungsvariante des 
yon der Anzeigevorrichtung 6 erz'eugten Bildes wird 
in Fig. 2 gezeigt; wobei zweckmaliigerweise neben 
dem. BHd des schichtforrnigen Aussohhitts 11 eine 
Abbildung des zu untersuchenden menschlichen 
Korpers 5 gezeigt wird, auf dem das Bildelernent 10, 
welches einen Schallkopf wiedergibt, ebenfalls ge- 
zeigtwird. 

[0033] Neben diesen Bildbestandteilen kann es 
zweckm^liig sein, weitere Biidelemente anzuzeigen. 
Diese zusatzlichen Bildelemente konnen den Sirnula- 
tionseffekt unterstreichen, indem beispielsweise Ge- 
nlte mit spezifischen Tastenanordnungen oder Funk- 
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tidhen von bestimmten tatsachlich existierehden Ulr 
traschaligerateh abgebildet werden. so daB der un- 
tersuchende Arzt oder die untersuchende Arztin ne- 
ben der Ultraschalldiagnostik auch die Handhabung 
von bestimmten Ultraschallgeraten trainieren kann.. 
[0034] in Fig. 3 ist ein Raumvolumen 4:dargestellt, 
welches beispielsweise den Abdorninalbereiph eines 
menschlichen l<6rpers als Grauweripunkte 12 beta? 
hajtet Um ein splches.Raumyolumen 4 zu erzeugen, 
kann mit einem herkpmmlichen Schallkopf eines her- 
kpmrritichen Ultraschallgerates der Abdominalber 
rei.eh schiGH^eise aufgenommen werden, so daB 
der gesamte Abdominalbereich als Raumvolumen 4 
jn Fpirn yon eiher Vielzalil von aheihahdergesetzten 
Einzelschichferi gebildet wird. 
[Q035] Neben der Erstellung eihes Raumvblumens 
4 niittels Ultraschallbildem 

des Systems zum Trainieren einer Durcbschallungs- 
technik ein Raumvolumeh 4 aus Computertomogra- 
phie-Bilderh oder Kernspinresonanz-Bildern zu er- 
stellen, so daB von einem bestimmten Bereich deis 
mehschlich en oder tierischen Korpers ein vol Istandi- 
ges Raumvolumen in Form yon Grauwertpunkten 12 
oder ggf, in Fprni ypn Farbpunktenersteilt wird. 
[0036] Um aus diesem Raumvplum^n 4 ein Bild zu 
erzeugen. welches dem Schallbiid eines tatsachlich 
vorhandenen U ItraSGhallgerits entspricht, wird mit- 
tets ehes bestimmten AlgoHthmus eihe bestimmte 
Schicht 7 oder 7* aus defn Raumvolumeh 4 berech- 
net, wobei die raumliche Lage der zu.bestimmendeh 
Schicht bzw. diss ^schichtformigen Ausschnitts 7 % 7* 
exakt der Lage des Bildelemehts 10 eiif dem 
menschlichen Korper 5 entspricht uhd die Position 
dieses Bildelemehts 10 auf dem menschlichen Kor- 
per 5 exakt der Positon der erfindungsgem§Ben Ein- 
gabeyorrichtung ? auf dem Patlenten-Dummy 8 ent- 
spricht. 

[0037] GemiB Fig. 4 wird dieser Zusammenhang 
von Bewegung der erfinduhgsgemaBen Eingabevor- 
richtung 9, die zu einer uhmittelbaren in Echtzeit darr 
gesteljteh BeWegung des Bildelements 10 fuhrt, ge- 
zeigt, same terner der Zusammenhang zwischeri 
dem Raumvolumen 4 und der AhWendiing eines im 
RG-3 hinterlegten Algorithmus erlautert, der zurAus- 
gabe eihes Biides des schichtformigen Ausschnitts 
11 fuhrt. 

[0038] Durch die Bewegung der erfindungsgema- 
den EihgabeyorrichtMng 9 wird stets entsprechend 
der Ausrichtung und Stellung der erfindungsgema- 
Ben Eingabevorrichtung 9 auf dem Patienten-Dum- 
my 8 eine bestimmte Schicht T aus dem Raumvolu- 
men 4 berechnet und auf der Anzeigevbrrichtung 6 
als Bilddieser Schicht oder des schichtformigen Aus- 
schnitts 11 dargesteljt. 

[CJ039] Eihe Bewegung der erfinduhgsgemaBen 
Eingabevorrichtung 9 hat submit in Echtzeit eine-Ber 
wegung des Biides des schichtformigen Ausschnitts 
11 zur Folge, ^ daft das Verhalteh "eines Ultra 
kopfes, beispielsweisis auf dem Abdominalbereich 
nes menschlichen Korpers; realistisch simuliert war- 



den kann. 

[6o4b] Fig. 5 zeigt eine Omsetzung des Systems 
zum Trainieren einer Durchschallungstechnik mit ei- 
.nem Patienten-Dummy 8, der ein dem menschlichen 
Korper nachempfundenes kiinstliches Gebilde istj 
beispieisweise eine SchaumstbfFpuppe oder ein be- 
stimmter Bereich des menschlichen Korpers, bei- 
spieisweise des Abdominal bereichs. 
[0041] Wird. wie in Fig. 5 dargestellt, beispieisweise 
der Abdominalbereich eihes menschlichen K&rpers 
alls Patienten-Durnmy 8 verwendet, so wird auf der 
Anzeigevorrichtung 6 ebenfalls ein Abdominalbe* 
reich eihes menschlichen Korpers 5 dargestellL Ent- 
sprechend dieser Ubereinstimmung wird fiir das Ge^ 
hause der erfmdungsgema&en Eingabevorrichtung 9 
ein einem herkomrfiiichen Schallkopf nachempfunde- 
nes Gehause verwendet, welches in identischer \A/ei- 
se als Bildelement 10 auf der Anzeigevorrichtung 8 
dargesteljt wird. 

[0042] Fig. 6 zeigt eine eiektronische Anordhung 
ipl der. erfindungsgemaBe Eingabevorrichtung, auf 
der:ein,optischer lyiaussensor 102 mit einiern entspre- 
chenden digltaler Slgnaiprqzessor 103 ahgeordnet 
ist. Auf der Platine 108 ist ferner das Gyroskbp 104 
angeordnet. Sowohl die Daten des optischen Maus- 
sehsors 102 als auch die Daten des Gyroskops 104 
werden iiber eine Dafehleitung 106 mit entsprechen- 
den Steckern 105 und 107 an eine Datenverwal- 
tungseihrichtung, bspw. ein PC, ubermittelt. 
[0043] Neben dier Verwendung eines optischen 
Maussensors 102 ist es ebenfalls. moglich, eiektroni- 
sche Sensoren mit rnechanischen Stellmitteln fur die 
Ermittlung der Bewegungsdaten auf der Oberflache 
des Patienten-Dummys 8 zu erhalten. 
[0044j Die eiektron ische Anordhung 1 01 wird , wie in 
Figi 7 dargestellt, in ein inheres Gehaiuse 109 einge- 
baut, welches an seiner Frohtseite eine Offnung fur 
den optischen Maussensor 102 vorsfeht. Das Inhere 
Gehause 109 weist zu seiner Ausrichtung in einem 
auBeren Schallkopfgehause 115, 116, 117 eine Refe- 
renzmarke 110 auf; die^ es ermoglicht, eine vorbe- 
stimmte Einbaurichtung zu gewahrleisten. 
[0045] Fig. 8 zeigt das Gehause gem&B Fig. 7 in ei- 
nem Gehause 115, das einem herkommlichen 
Schallkopfgehause entspricht. Gemaii Fig. 9 sind 
unterschiedjiche iFormen its, 116, 117 herkommli- 
cher Schalikopfe beispieisweise unterschiedlicher 
Herstelier abgebildet, die es dem Benutzer erlauben, 
spezifische.Bewegungsabl^ufe und Handhabungen 
bestimmter Ultraschallgerate und somit unterschied- 
licher Schalikopfe zu trainieren. 
[0046] Weitere. Gehauseformen, in die die erfin- 
dungsgemaBe Eingabevorrichtung elngebaut wer- 
den kann , orientieren sich an der jeweiligen medizini- 
schen Indikatibn^ wie beispieisweise die Verwendung 
im gynSkologischen Bereich. 
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107 


Anschluft 


108 


Platine 


109 


Inneres Gehause 


110 


Referenzmarke 


115, 116, 1 


11 7 Weitere Gehausevariahte n 




Patentanspruche 



1: EingabevorncHtung (9) fiir eine elektronische 
Datenverwaltungseinrichtung bestehend aus 

- einem-Gehaiuse (115; 116; 11 7), das sq;ausgebildet 
ist.umm^ 

den, 

- Einrichtungen, die so ausgebildet sind, urn ein auf 
einer entfemten als Bildschirrn ausgeblldeten Ahzel- 
gevorricbtung (6) darrgestelltes Bildelement (1 0) uber 
die als. Bildschirm ausgebildete Anzeigevorrichtung 
(6) zu bewegem dadurch gekennzeichnet; daft die 
Einribhtungen 

- mindesteris eirien; Sensor (102) umfassen,;der so 
ausgebildet ist, daft Signale bezuglich der Position 
des Gehauses (1jl$;- 116; 11 7) auf einer Oberflache 
erzeugt werden und diese; Position des Gehauses 
(115; 116; 117) auf der Oberflache auf der als Bild- 
schirm ausgebildeten Anzeigevorrichtung (6) dar- 
stelibar ist, und 

-mindestenseinen weiteren Sensor (104) umfassen, 
der so ausgebildet ist, dali Signale uber die Ausrich- 
tung des Gehauses (115; 116; 117) imRaum erzeugt 
■werden urid diese Ausrichtung des Gehauses (115; 
116; 117) im Flaumauf der als Bildschirm ausgebilde- 
ten Anzeigevorrichtung (6) darstellbar ist, so daft das 
Bildelement (10) die tatsachliche Position und Ausf 
f ichtung des Gehauses (115; 116; 117) auf der Ober- 
flache wiedergibt 

2. Eingabevorrichtung (9) nach Anspruch 1, da- 
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dutch gekennzeichnet, daft der mihdestens eine 
iSensor (102) zur Bestimmung der Position des Ge- 
hauses duf der Oberflaiche ein optischer Sensor ist 

3. Eingabevorrichtung (9) nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daft der mindestens eine 
Sensor (102) zur Bestimmung der Position des Ge- 
hauses auf der Oberflache. ein elektrischer Sensor 
mit mechanischen Stellmitteln ist 

4 Eiagabevortichtung (9) nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daft der Sensor (102) zur Be- 
stimmung der Ausrichtung des Gehauses im Raum 
ein Gyroskop (1 04) ist. 

5. Eingabevorrichtung (9) nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet. dali die Sensoren (102, 104) 
uber eine Prozessdreinrichtuhg rhiteihahder verbun- 
den sind. 

6. Eingabevorrichtung (9) hach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daft die Eihrichtungen uber 
elektrische dder elektromagnetische Leitungen mit 
der elektronischen Datenverarbeitungseinrichtung 
verbunden ist. 

7. Eingabevorrichtung (9) nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daft das Bildelement (10) ein 
Abbild des Gehauses (115; 116; 117) 1st 

Es folgen 9 BlattiZeichnungen 
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